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DISPOSITIF DE MANOEUVRE POUR LE BASCULEMENT CONTROLS D'UNE 

PORTION DE TRONC DEBITE 

La presente invention concerne un dispositif de manoeuvre pour le basculement 
controle d'une portion de tronc debite. 

II existe des nacelles disposees sur camion ou sur remorque permettant d'elever 
un operateur au sommet des arbres sur lesquels il doit intervenir pour des 
5 travaux d ' elagage ou d ' abattage. 

De telles unites mecaniques sur vehicule ou sur remorque presentent 
I' inconvenient d'etre d'un prix de revient tres eleve tant a I' achat qu'en 
location, ce qui interdit I'utilisation pour des travaux d'une duree reduite. 
De plus, on constate tres souvent que de telles unites ne sont pas adaptees pour 
10 etre disposees au pied de I'arbre a travailler, soit parce que I'espace disponible 
est reduit, soit parce que le sol ne permet pas I' installation de tels vehicules. 
Ces raisons conduisent des operateurs assurant I'entretien de pares et jardins a 
intervenir directement dans les arbres en grimpant et en assurant les travaux a 
partir de I'arbre. 

15 Des materiels permettent d 'assurer la securite de I' operateur qui dispose d'un 
harnais auquel sont suspendus les outils necessaires et d'une longe de securite 
pour le maintien au poste de travail. 

Ces outils sont assez reduits en nombre et se resument a une scie manuelle pour 
tailler les branches de petit diametre et a une tronconneuse pour les branches 
20 de plus fort diametre et le tronc. 

Dans le cas d'un etetage ou d'un abattage complet, I 'operateur est amene a 
grimper dans I'arbre pour debiter tout d'abord les branches mattresses 
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g£neralement. Ces branches sont couples i pas du tronc au moyen de la 
trongonneuse et tombent au sol, sensiblement au droit de leur position. 
Quant au tronc, il ne s'agit pas d'une intervention en foret ou en pleine nature 
mais dans des milieux habites et encombres par d'autres plantations, des arbres 
5 et arbustes ou des constructions qu'il faut imperativement proteger. 

L'operateur se trouve alors suspendu au tronc pret d le d£biter a partir du haut 
en trongons d'une hauteur donnee de I'ordre de 1,50 m pour donner un ordre 
d'idee. 

Chaque trongon doit etre decoupe d'une part et renverse, dans une direction 
10 donnee en sorte de controler la chute sur la zone prevue d 1 autre part. 

Ceci est generalement realise au moyen d'une corde liee au trongon pre-decoupe 
et un assistant assure une traction sur la corde. 

Le probleme est de mobiliser un assistant uniquement pour ces operations. D'une 
part, il y a le coQt car il y a plus d'attente que de travail reel et d'autre part, 
15 cela complique necessairement T intervention puisqu*il y a une personne 
supplementaire. 

Quant a Top^rateur attache au tronc et qui le debite, il ne peut pas exercer un 
effort sur la bille de bois pre-decoupee au point de pouvoir la renverser surtout 
si Ton considere un tronc ayant un diametre suff isamment important. 

20 II est possible de prevoir un levier mais un tel outil est mal adapte. En effet, le 
levier permet diff icilement de maTtriser V effort et il faut de toutes les fagons 
fournir un effort important. On note qu'il faut un outil de grande longueur pour 
diminuer Teffort necessaire mais alors ceci est prejudiciable a Tencombrement 
et a Tergonomie des mouvements de Toperateur ainsi qu'a sa securite. 

25 Un autre inconvenient d'un tel outil est la possibility de le coincer sous la bille de 
bois sans pouvoir le retirer, compliquant I' intervention. 

Aussi, le dispositif selon la presente invention est particulierement adapte et 
permet de pallier les problemes de Tart anterieur en apportant aux operateurs 
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des moyens pour travailler seals, pour ne pas compliquer Icurs manoeuvres et pour 
ajuster V effort exerce. De plus, ce dispositif per met d'exercer une mise en 
inclinaison avec un effort de soulevement tres important sans pour autant 
necessiter de la part de Toperateur d'efforts importants. De plus, le dispositif 
5 permet d'exercer les efforts tres progressivement, de fagon parfaitement 
controlee. 

De meme, en cas de coincement ou de mauvais positionnement, le dispositif peut 
etre retir£ de fagon delicate, sans choc, sans plus d'effort qu'd T introduction. 
Le dispositif selon I" invention est d'une grande compacite, ce qui ne perturbe pas 

10 les evolutions de I'operateur dans I'arbre. 

Le dispositif est d'une grande legerete, ce qui permet un accrochage au harnais. 
On sait aussi que la trongonneuse peut se bloquer et se coincer sous la bille en 
cours de coupe. Dans ce cas, le dispositif permet de debloquer la trongonneuse 
ce qui est un avantage tres important. Ce deblocage s'effectue sans risque avec 

15 delicatesse, sans mouvement dangereux de la bille en cours de coupe vis-a-vis de 
I'operateur. 

Le dispositif selon la presente invention est maintenant decrit en detail selon un 
mode de realisation particulier, non limitatif , en regard des dessins annexes sur 
lesquels les dif ferentes figures representent : 
20 - figure 1, une vue en perspective du dispositif selon I' invention, et 

- figures 2A a ZC, des vues schematiques montrant la mise en oeuvre du 
dispositif. 

Le dispositif represents sur la figure 1 comprend un corps 10 et une t£te 12 
mobile en rotation par rapport au corps 10, autour d'un axe 14. 
25 Le dispositif comprend des moyens 16 d'entratnement entre le corps 10 et la 
tete 12. 
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Le corps 10 est de forme conique et porte avantageusement un f iletage 18. Ce 
corps est de preference en un mat£riau polymere et venu de moulage pour 
permettre une production aisee et peu coGteuse. 

Dans le cas present, ce corps porte aussi un logement interieur 20 adapte pour 
5 recevoir par exemple une vis 22, disposee suivant Paxe 14. Cette vis porte une 
tete 24, en saillie au-dessus de la face superieure de la tete 12 mobile en 
rotation autour de Paxe 14. 

Ce corps comprend des crans 26, regulierement repartis sur la periphdrie en 
partie haute, debouchant a I" interface 28 entre le corps 10 et la tete 12. 

10 La tete 12 porte un logement 30 dans lequel sont disposes les moyens 16 
d'entrathement. Ces moyens d'entrathement comprennent un cliquet 32 oriente 
parall&lement a Paxe 14. Ce cliquet 32 comprend un biseau 34 soumis a Taction 
de moyens de rappel, par exemple un ressort. Ces moyens de rappel place ce 
cliquet en saillie, au-dela de P interface 28 dans sa position sortie 

15 d'entratnement, apte a penetrer dans un des crans 26. Le cliquet peut aussi 
prendre une seconde position dans laquelle ce cliquet est totalement escamote 
dans la tete. 

Le cliquet 32 est solidaire en rotation d'un support 36 de fagon a orienter le 
biseau 34 dans un sens ou dans P autre, a 180°. 
20 De fagon a pouvoir manoeuvrer ce support 36 de fagon aisee, un levier 38 est 
rapporte. Ce levier est accessible dans le logement 30. 

Une poign£e 40 d'accrochage et de manoeuvre est solidarisee a la tete 12, 
suivant un diametre. 

Ainsi, le dispositif f onctionne de la fagon qui va suivre, notamment en regard des 
25 figures 2A, 2B et 2C. 

L'operateur assure g^n^ralement une premiere decoupe 42 de bascule formant 
charniere et une fente 44 profonde. C'est dans cette fente 44 profonde que le 
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corps 10 est introduit. Ceci est facile puisque la pointe a un diametre inf erieur a 
celui de la fente d'une trongonneuse. 

Lorsque la pointe est dans la fente, Toperateur manoeuvre la poignee 40 pour 
faire tourner cette tete par rapport au corps. Comme le cliquet 32 est orient^ 
5 dans le sens ou il se bloque dans un des crexns 26, il entraTne en rotation le corps 

10 et assure le vissage du corps dans la fente 44. Le vissage requiert une force 
minimale et la longueur de la poignee permet de disposer d'un bras de levier 
suf f isant pour agir en toute securite, meme en aerien. 

De plus, le materiau en polym&re presente un coefficient de f rottement tres 
10 faible. 

Sans meme lacher la poignee 40, I'operateur revient en rotation arriere et le 
cliquet 32 s'escamote au-dessus de chaque cran grace au biseau 34. II est aussi 
possible de faire faire un pivotement de 180° a la poignee 40 pour poursuivre la 
rotation sans revenir en (xvriere. 

15 Ainsi que montre sur la figure 2C, le corps 10 penetrant dans la fente £carte 
celle-ci puisque son diametre augmente, la forme enveloppante etant un cone. 
Lorsque la bille de bois est suff isamment inclinee, le basculement se produit 
d^licatement sans choc ni a coup et chute, liberant alors le dispositif. Celui -ci 
peut alors etre raccroche a la ceinture. On remarque Tencombrement reduit de 

20 ce dispositif. 

11 se peut que le lieu d' introduction du dispositif choisi par I'operateur soit 
errone ou que la premiere decoupe 42 soit insuff isante. Alors I'operateur doit 
retirer le dispositif. A cet effet, il suff it de manoeuvrer le levier 38 et de le 
faire pivoter de 180°, ce qui oriente le biseau 34 dans le sens inverse. 

25 La manoBUvre de la tete 12 par la poignee 40 assure un devissage du corps 10 
hors de la fente , sans plus d'effort qu'a Introduction et sans risque de chute 
intempestive puisque les mouvements sont reguliers et doux. 
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Cette possibility de rctrait est tres importante dans les actions de tous les 
op£rateurs pour un travail de qualite en toute securite. 

De meme lorsque la trongonneuse est coincee en cours de coupe, le dispositif 
per met d'ecarter la fente en cours de realisation pour retir^r ladite 
5 trongonneuse avant de poursuivre en toute securite. 

De nombreuses variantes peuvent etre mises en place sans changer I' esprit de la 
presente invention. Ainsi le cliquet unique peut etre complete par d'autres 
cliquets af in d' assurer une repartition des efforts. 

Les cliquets peuvent etre fixes et la tete peut etre mobile en translation avec 
10 des moyens de rappel de la tete contre le corps pour permettre un debrayage 
lorsque Ton exerce une traction sur la poignee. 

Des moyens de liaison du dispositif au harnais peut etre prevus sous forme d'un 
lien souple sur enrouleur en sorte de ne pas provoquer la chute dudit dispositif. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de manoeuvre pour le bascutement controle d'une portion de tronc 
debite, comportant au moins une fente (44), caracterise en ce qu'il comprend un 
corps (10) equipe d'un f iletage (18), une tete (12) mobile en rotation par rapport 
a ce corps (10) et des moyens (16) d'entratnement du corps (10) par la tete (12). 
5 2. Dispositif de manoeuvre pour le basculement contrSle d'une portion de tronc 
debite selon la revendication 1, caracterise en ce que le corps (10) est de forme 
conique. 

3. Dispositif de manoeuvre pour le basculement controle d'une portion de tronc 
debite selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que les moyens (16) 

10 d'entrathement comprennent des crans (26) menages dans le corps (10) et au . 
moins un cliquet (32) apte d cooperer avec ces crans. 

4. Dispositif de manoeuvre pour le basculement controle d'une portion de tronc 
debite selon Tune quelconque des revendications precedentes, caracterise. en ce 
que chaque cliquet (32) comprend un biseau (34). 

15 5. Dispositif de manoeuvre pour le basculement contrSle d'une portion de tronc 
debite selon la revendication 4, caracterise en ce que le cliquet (32) est rapporte 
dans un support (36) dispose dans la tete (12) et mobile entre deux positions a 
180° en sorte de pouvoir orienter le biseau (34). 

6. Dispositif de manoeuvre pour le basculement controle d'une portion de tronc 
20 debite selon la revendication 5, caracterise en ce que le support (36) comporte 

un levier (38) de manoeuvre de ce support (36). 

7. Dispositif de manoeuvre pour le basculement controle d'une portion de \ronc 
debite selon Tune quelconque des revendications precedentes, caracterise en ce 
qu'il comprend une poign^e (40) d'accrochage et de manoeuvre solidaire de la 

25 tete (12). 



WO 2004/040964 PCT/FR2003/OS0110 



1/2 




WO 2004/040964 



PCT/FR2003/0501 10 



2/2 




Fig. 2 A Fig. 2B Fig. 2C 



